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RESUMEN En el presente artículo se presenta una aplicación desarrollada mediante ArcPad y posteriormente adaptada para ser 

empleada con gvSIG Mobile para la localización e identificación de parcelas pertenecientes al Parc Natural de la Marjal de Pego-Oliva, 
mediante la integración de nuevas tecnologías, como son los Sistemas de Información Geográfica (SIG), los Sistemas de Posicionamiento 
Globales (GPS) en dispositivos móviles (PDA).

La disposición de las diferentes parcelas que componen el Parc Natural, así como su especial ubicación en el límite provincial entre 
Valencia y Alicante, convierten a este enclave y a las soluciones a adoptar en una tarea de relevancia, donde se pone de manifiesto 
claramente la potencialidad de la integración de los diferentes sistemas ya mencionados.
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Introducción y Objetivos

El caso que se plantea es la localización, identificación y georreferenciación in situ de las parcelas pertenecientes al Parc Natural de la marjal de 

Pego-Oliva, situado en la Comunidad Valenciana, entre las Provincias de Alicante y Valencia, a partir de la integración de los sistemas de 
información geográfica y los sistemas de posicionamiento y navegación por satélite en dispositivos móviles mediante la herramienta gvSIG Mobile.

La singularidad de cada una de las parcelas que componen el Parc Natural, ha propiciado que acaben por perderse o desaparecer los lindes de las 
mismas, con lo cual es casi imposible determinar con la cartografía existente y sobre el terreno, el propietario de cada una de las parcelas. Por lo 
tanto, los procesos de expropiación que se están llevando a cabo en el Parque resultan de elevada complejidad al desconocer el propietario de la 
parcela donde se requiera realizar algún tipo de actuación. 

Se desarrolló en un primer momento una herramienta con ArcPad y actualmente se está realizando la migración a gvSIG Mobile.
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MetodologíaEstudio y Procesado de la Cartografía

A continuación se detalla la información cartográfica con la que se ha 
contado para trabajar sobre la zona afectada:

Estudio de Precisiones

En cuanto al estudio de precisiones vamos a analizar diferentes 
técnicas de observación y a aportar sus resultados para de esta manera 
que sea el operador final que vaya a manejar la aplicación el que decida 
cual de ellos emplear en función de los requerimientos a los que se 
someta. 

Toda la información cartográfica se ha procesado con gvSIG Desktop, 
para obtener la cartografía final que se ha empleado en la aplicación y su 
simbología.

• Cartografía catastral rústica de Pego y Oliva 
en formato vectorial a escala 1/2.000

• Ortofotos a escala 1/5.000

• Mapa de usos del suelo y los límites del Parc 
Natural en formato vectorial. 

• Mapa temático del Parc Natural en formato 
raster a escala 1/25.000

Se han analizado el posicionamiento 
absoluto y el diferencial. A continuación 
podemos observar las precisiones 
obtenidas con diferentes receptores en 
absoluto realizando la media de 5, 10, 60 
y 100 posiciones. Las cantidades vienen 
expresadas en metros.

Análisis de Resultados y Conclusiones

En primer lugar cabe destacar, que los resultados de error a partir de las diferentes pruebas realizadas han sido satisfactorios. Nos encontramos con 
una herramienta de manejo sencillo que acompañamos de una guía de uso rápido y que solventa los problemas planteados.

Por lo tanto consideramos que la migración realizada es un éxito y seguimos a la espera de las evoluciones del software gvSIG Mobile para poder 
seguir desarrollando aplicaciones.

Por otra parte se ha realizado un completo análisis de la cartografía existente, así como 
de la información relativa a la zona de estudio, para poder partir de una buena base 
cartográfica y unos datos alfanuméricos correctos. El siguiente paso realizado ha sido la 
integración del sistema de información geográfica con los sistemas de posicionamiento, 
analizando las precisiones obtenidas con diferente instrumental en función de las 
exigencias del proyecto.

Y ya por último cada una de estas fases convergen en el resultado final que es la 
puesta en marcha de la aplicación con el software gvSIG Mobile.
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